教师团员民主评价鉴定
一、教学工作
1、为博士研究生XX级讲授《船舶运动建模与控制》，36学时，5名学生。
2、为研究生XX讲授《系统建模与仿真》，36学时，73名学生。
3、为博士生XX讲授《控制系统建模与数字仿真》，36学时，4名学生。
、为航海本科生XX讲授《船舶建模与控制》，18学时，153人。
5、指导10名硕士研究生，4名博士研究生(含1名外国博士生)，毕业1名博士生、4名研究生。指导1名高校访问教师和1名博士后，指导本科毕业设计1名。
6、XX。4获得大连海事大学“如何做一名卓越的大学教师”征文二等奖。
二、科研工作
1、主持的国家自然科学基金和博士点基金项目顺利进行，首次提出本质非线性反馈的概念，已经撰写相关学术论文并投寄。
2、参加了所里的新加坡雷达模拟器和国家973子项目等11项科研项目，完成了分配到自己的任务。
3、根据发明专利内容的新型鲁棒自适应自动舵样机已经研制成功，正在进一步完善和调试。
、申报的辽宁省交通运输工程一级重点学科提升工程项目获批46万元。
5、主持了“211工程”三期航海科学与技术重点学科项目，批复经费2140万元，今年预算1430万元，进展顺利。
6、编制“xx”国家重点学科发展规划，申请1500万元学科建设经费。
7、根据航海动态仿真与控制实验室的中长期发展规划，受校领导和实验室主任的委派，负责研制lng模拟器，XX年4月被派往日本商船三井东京kakioinstitute进行lng船液货操作模拟器研修。从日本归来后，将相关立项报告写入国家重点学科的“xx”发展规划中，并申请了相关项目经费。
三、著作及论文
1、XX年第一作者(或研究生第一作者)发表核心期刊以上论文14篇，其中ei收录4篇。主要有：
[1]zhangxianku，wangxinping。concisenonlinearrobustcontrolofcoursekeepingforships[j]。icicexpressletters，XX，4(4)：1263-1268。
张显库。基于lyapunov稳定性的船舶航向保持非线性控制[j]。西南交通大学学报，XX，45(1)：140-143。
张显库。水翼艇纵向运动多变量鲁棒控制[j]。中国造船，XX，50(4)：203-207。
张显库，杨佐昌，关巍，等。基于船舶回转试验建立横摇响应型数学模[j]，中国航海，XX，32(4)：77-79。
张显库，关巍。大惯性船舶航向保持的改进简捷鲁棒控制[j]。中国航海，XX，33(3)：1-5。
张显库，袁杨。具有不稳定零极点对消的结构图等效问题[j]。计算技术与自动化。XX，29(3)：6-8。
2、出版专著：张显库。船舶控制系统[m]。大连：大连海事大学出版社，XX。
根据中国科学技术信息研究所和万方数据股份有限公司编写并由科学技术文献出版社出版的《XX年版中国期刊高被引指数》，张显库在水路运输学科XX年前20位最高被引作者中排在第2位，连续5年进入排名的前3甲(XX年第2位，XX年第3位，XX年第3位，XX年第2位)，截止目前，在91个小学科每个学科20名高被引作者5年的排名数据中，我校共有6位教师(13次)上榜。
四、学科、实验室及其它工作
作为学科负责人撰写了13个学科发展规划及总结报告，“船舶动态测控与航海仿真”国家重点实验室的申请报告基本完稿;申报的辽宁省交通运输工程一级重点学科提升工程项目获得立项，为申报一级国家重点学科奠定了基础;“211工程”三期重点学科建设项目设备购置已经完成82%;编制全日制工程硕士专业学位研究生培养方案;承办第16届国际航海模拟器教师大会，圆满完成承办任务，编制国家重点学科“xx”规划。积极向学校和学院提出学科发展建议，部分建议已经落实。制定了学科的学位论文规范及导师指导论文办法，组织了学科的学位论文答辩，筹建一个学位论文评阅专家数据库，制定了学位论文学术不端检测办法，听了两位青年教师的课并写出听课报告。
